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« NEXCOM International Co., Ltd.

« Harmonic Drive Systems Inc.

« Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation mbH
+ HOKUYO AUTOMATIC CO., LTD.
+ Micronet Co.

+ YASKAWA ELECTRIC CORPORATION
« YASKAWA CONTROLS CO.,LTD
+ TOKYO ELECTRON DEVICE LTD. - YASKAWA INFORMATION SYSTEMS Corporation
- Digital Electronics Corporation + YOKOGAWA ELECTRIC CORPORATION
« Nichigoh Communication Electric Wire Co.,Ltd. + YE DATA INC.

« Nihon Electric Wire & Cable Co., Ltd. « HMS Industrial Networks

« NIKKI DENSO CO.,Ltd. (H23% Fj)

« Azbil Corporation

+ ALGOSYSTEM CO.,LTD

+ ANYWIRE CORPORATION

+ M-System Co., Ltd.

« ENDO KOGYO CO.,LTD.

+ ORIENTAL MOTOR CO., LTD
- TECHNO
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IEC61158-5 (-24) Application layer service definition v v
IEC61158-6 (-24) Application layer Protocol definition v v
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