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MECHATROLINK의 위치

컨트롤러계 네트워크

필드 네트워크

상위정보계 네트워크

MECHATROLINK는、필드 네트워크에 위치 하고 있습니다.

필드 네트워크는, I/O나 액츄에이터 등의 제어시스템의 조작단을 구동하거나

제어정보를 입력하기 위하여 기기를 연결하는 네트워크 입니다.

서보, 리모트 I/O, 

센서, 정보입출력기기

MC、PLC 등의 말단기기를

컨트롤 하는 제품

판넬 컴퓨터나 PC 등

생산관리 시스템

보전 시스템등

PLCMC

Servo Servo I/O Servo I/O Servo INV I/O I/O

NC

Main-
axis
INV

MECHATROLINK!
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MECHATROLINK사양

최대62국(ｎ회/１국)최대7국（1회/1국）Retry기능

메시지 통신 가능없음메시지 통신

사이클릭/이벤트 드리븐 통신 가능사이클릭 통신 가능사이클릭/이벤트 드리븐 통신

Cascade형/Star형BUS형접속형태

20cm50cm최소국간거리

국간 100m전체50m(100m 리피터 있음 )최대전송거리

최대62국최대30국최대 슬레이브 수

8/16/32/48/64 byte 혼재가능17 Byte/32 byte 혼재불가전송Byte수（정보부）

31.25μsec～64msec250μsec～8msec전송주기

100Mbps10Mbps전송속도

EthernetRS-485상당물리층

MECHATROLINK-ⅢMECHATROLINK-Ⅱ기능사양

있음없음멀티 슬레이브 기능
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MECHATROLINK협회는？

개요

일본명 MECHATROLINK협회

영어명 MECHATROLINK MEMBERS ASSOCIATION

약칭 MMA

목적 본 협회는, MECHATROLINK를 세계에 보급시키기 위하여

설립된, MECHATROLINK 제품 개발 멤버 및 MECHATROLINK 

유저로 구성되어 있는 조직입니다. 

필드 네트워크 MECHATROLINK 패밀리의 구축을 적극적으로

구축해 나가고 있습니다.

주소지 우)358-8555 사이타마현 이루마시 카미후지사와 480번지

(TEL)81-4-2962-7920 (FAX)81-4-2962-5913

e-mail：mma@mechatrolink.org

URL：http://www.mechatrolink.org
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MECHATROLINK협회는？
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간사장

・독일지부 ・미국지부 ・한국지부 ・중국지부

・대만지부・인도지부

마켓부회

・보급추진활동

・이벤트기획
・홍보전단지 제작

MECHATROLINK협회 회원

MECHATROLINK협회간사회

(M-System기술연구소 , 오리엔탈모터, 디지털, 

야스카와전기, 야스카와정보시스템, 요꼬가와전기)

MECHATROLINK협회사무국

（사무국대표, 기술•홍보담당)

기술분과회

・활동의 방침・내용의 심의・결정

・운영의 방침・조직의 운영・결정

・기술사양의 심사・결정
・운용비용의 감사・승인

Safety부회

・Safety 프로토콜 책정

・서류 작성

＜기술활동＞

・사양책정

・유지관리

・각종기술과제의 대처

・기술자료의 작성

・배포

＜벤더 서포트＞

・각종전시회의 출전

・각종세미나의 기획

・운영

・인터넷, 메일에 의한 정보 발송

・각종 카탈로그의 작성

・배포

・MECHATROLINK제품의 개발 서포트

・인증시험의 실시

・MMA입회운영・회비운영

＜유저 서포트＞

・인터넷, 메일에 의한 정보 발송

・각종 카탈로그의 작성・배포

PC기술부회

・PC를 사용한 시스템 제안검토

・멤버간 기술교류회



회원구분과 특전
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간사회원

(Board)

특별회원

(Executive)

일반회원

(Regular)

User회원

(User)

정보회원

(Registered)

50만 엔 20만 엔 10만 엔 2만 엔 무료

2만 엔 무료

간사회, 분과회,

총회참가
총회 참가

서비스 기술자료입수(Wdb로부터 다운로드)

협회의 안내 메일

세미나

세미나에서 제품발표

기술문의(e-mail/TEL) ×

벤더 개발지원 ×

MECHATROLINK협회 홈페이지에서의

제품게재

MECHATROLINK협회 홈페이지에서의

링크 게재
무료

인증시험 5만 엔 10만 엔 ×

권리 제품 개발 권리 없음

제품 판매 권리

사양 책정에 참가 가능

가능 불가능

회원구분

입회비 무료

연회비(04월~03월)

중도입회(10월~3월) 연회비의 반액 일괄납부

부회 참가 분과회, 총회 참가

무료

무료

무료

무료

무료(유료의 경우도 있음)

무료 ×

유료 ×

20만 엔

있음

있음 없음

×

(책정된 사양만 입수가능)

불가능

(차기사양의 정보는 입수가능)



MECHATROLINK 협회회원의 장점

WEB맴버로서 아이디 및 패스워드가 발행됩니다.

MECHATROLINK의 기술사양이 입수 가능합니다.

MECHATROLINK의 최신정보가 NEWS 등으로 발송됩니다.

제품개발까지의 기술지원을 받을 수 있습니다.

MECHATROLINK 대응제품의 PR활동 지원을 받을 수 있습니다.

전시회의 공동 출전이 가능합니다.

MECHATROLINK대응제품의 접속을 보증하는 인증시험을 받을 수 있습니다.

MECHATROLINK 케이블을 자사에서 작성 할 수 있습니다.

MECHATROLINK협회에 참가 할 수 있습니다.

개발자 세미나에 참가 할 수 있습니다.
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해외 서포트

글로벌 화를 전개 하고 있어, 해외에서도 폭 넓은 서포트가 가능합니다

■ＭＭＡ 본부 및 해외지부 연락처

● ＭＭＡ 일본본부

우)358-8555 

사이타마현 이루마시 카미후지사와 480번지

・Tel : 81-4-2962-7920

・FAX : 81-4-2962-5913

・e-mail : mma@mechatrolink.org 

● ＭＭＡ 미국지부

2121 Norman Drive South; 

Waukegan, IL 60085; U.S.A.

・Tel : +1-847-887-7231 

・e-mail : mma-us@mechatrolink.org

● ＭＭＡ 중국지부

셴양 사무국

No.16, East Nanping Road, Hunnan High-tech. 

Industrial Development Zone, Shenyang, 

110171, P.R. China

・Tel : +86-24-24696016

・e-mail : mma-cn@mechatrolink.org

상하이 사무국

12F, Carlton Bldg. No.21 HuangHe Road, 

HuangPu District, Shanghai 200003, CHINA

・Tel : +86-21-53852070

・e-mail : mma-sh@mechatrolink.org

● ＭＭＡ 독일 지부

Hauptstr 185 65760 Eschborn

Germany

・Tel : +49-6196-569420 

・e-mail : mma@mechatrolink.de

● ＭＭＡ 한국지부
서울특별시 영등포구 여의도동 26-4 

교보빌딩 9층

・Tel : 02-368-8875

・e-mail : mma-kr@mechatrolink.org
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● ＭＭＡ 대만지부

12F., No.207, Sec. 3, Beixin Rd., 

Xindian Dist., New Taipei City 231, 

Taiwan 

・Tel : +886-2-8913-1778

・e-mail : mma-tw@mechatrolink.org

● ＭＭＡ 인도지부

17/A, 2nd Main, Electronic City, 

Phase-1, Hosur Road, Bengaluru -

560 100, INDIA

・Tel : +91-80-4244-1920 

・e-mail : mma-in@mechatrolink.org



입회부터 제품화까지의 흐름

판매

양산개시

개발

기술자료입수

MMA입회

MMA멤버

MMA회원등록신청서송부

MECHATROLINK협회

MMA회원등록

MMA회원전용 홈페이지로

・기술자료 다운로드

・인증시험 사양 입수

개발설계・평가

양산예정품 제작

양산

판매개시

기술문의 회답

인증시험

Online form 또는

E-mail(PDF)로 송부

등록완료를 E-mail로 연락

기술 문의

(E-mail로 주고 받습니다）
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인증시험

• MECHATROLINK사양을 만족시키고 있는지
확인합니다.인증시험 합격제품에 한하여
MECHATROLINK로고를 사용할 수 합니다.

• 시험비용: 회원 구분에 따릅니다
（간사회원：5만엔, 특별회원：10만엔, 일반회원：20만엔）

• 장소 :야스카와전기 솔루션 센터
（사이타마현 이루마시）

• 시험기간 :
시험하는 제품사양(대응 커맨드 수, 기타)에 의해 시험일수가 바뀝니다.
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MMA 멤버 수

2015년 5월말 합계 2464MMA회원수:
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MMA 멤버의 업종

2015년 5월말 현재

장치메이커

, 16.4%

디바이스메

이커, 

32.1%

개발메이

커, 16.9%

부품・케이

블, 6.9%

대학교, 

3.2%

판매회사

・기타, 

24.5%



멤버의 분포

ＭＭＡ 멤버의 분포 입니다

(2015년 5월말 현재)
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*ASEAN area is included in the MMA Japan



풍부한 대응 제품

motion board

machine controller
PLC

Servo

Vision

Temperature

Control

Slider

Robot

I/O

Stepping

motor

Communication

Card

CNC

Panel PC

Type
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정보공개에 대하여

홈페이지 상에 여러가지 정보를 공개하고 있습니다
입회의 신청이나, 문의 등이 가능합니다

– MECHATROLINK협회에 대하여

– MECHATROLINK소개

– 어플리케이션 사례 소개

– 회원기업 일람

– 대응제품 일람

– 기술정보(최신 기술자료의 다운로드)*1

– 인증시험(시험의뢰, 시험사양서 다운로드)

– Ｑ＆Ａ*2

– 최신 뉴스

– 이벤트 정보

*1 : 자료의 다운로드는 회원 로그인이 필요합니다.

*2 : 개발자용 Ｑ＆Ａ의 이용은 회원 로그인이 필요합니다
http://www.mechatrolink.org
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ASIC총 출하 노드 수

ＭＥＣＨＡＴＲＯＬＩＮＫ 통신ＡＳＩＣ 총 출하 노드 397만 노드

16

2015년 3월말 현재



대응제품수

ＭＥＣＨＡＴＲＯＬＩＮＫ 대응제품 408 기종

17

2015년 3월말 현재



국제표준규격 대응

18

MECHATROLINK는 국제 표준 규격의 네트워크 기술입니다.

세계적으로 인정된 규격이기 때문에, 안심하고 사용하실 수

있습니다.

・SEMI규격 E54.19 표준

반도체・액정 관련 기기에 더욱 쉽게 채용 가능합니다.

E54.19（센서/액츄에이터 네트워크）에도 2007년 3월 인증

・IEC국제표준 2014년8월에 취득

오픈필드 네트워크로 세계표준이 되었습니다.

적합 규격：IEC61158 필드 네트워크 프로토콜 및 서비스

IEC61784 필드 네트워크 프로필



부회활동

마케팅의 관점에서

보급활동을 촉진

Safety규격을 위한

기술분과회

MMA 사무국

마켓 부회

MMA 간사회

Safety기술분과회

3개의 부회를 발족하여, 활동을 하고 있습니다.

PC기술부회

PC기술의 관점에서

보급활동을 촉진

19



홍보・선전 활동

전시회나 홍보 등을 통한 다양한 선전활동을 하고 있습니다

20

Result of 2014
・SEMICON SINGAPORE(Singapore)

・Industrial Open Networks Fair 2014(Japan)

・Techno Frontier2014(Japan)

・Taipei International Automation 

Technology Exhibition 2014(Taiwan)

・Automation2014(India)

・RS2013(China)

・Asia Manufacturing Forum

(Thailand, India, Indonesia, Vietnam)

・SEMICON Korea2015(Korea)

・Automation Components Fair2015(Japan)

・Manufacturing Industry Innovation Forum(Thailand)

・Aimex2014(Korea)

Result of 2014

Japan（Tokyo/Aichi）

China(Nanjing)

Taiwan(Taipei)

Thailand(Bangkok)

MECHATROLINK NEWS

AUTOMATION 

REVIEW

Industrial Ethernet 

Book

KEISO

NIKKEI Technology

IPG

Focus-On

전시회활동 홍보선전활동

세미나



MECHATROLINK-Ⅱ
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전송주기에 의한 최대 슬레이브 수

 조건: C2마스터=0, Retry=0

 표 안의 사이클릭 통신의

슬레이브수는 통신사양에 대한 수치

입니다.  실제로 마스터(컨트롤러)가

몇대의 슬레이브가 접속(제어) 

가능한가는 마스터의 제품사양에

따릅니다.

 표 안의 전송주기내에 어느

전송주기를 지원 할 것인지는 각

제품의 제품사양에 따릅니다.

전송주기
[msec] 17byte 32byte

0.25 2 1

0.5 7 4

1.0 15 9

1.5 23 15

2.0 30 21

2.5 30 26

3.0 30 30

3.5 30 30

4.0 30 30

4.5 30 30

5.0 30 30

5.5 30 30

6.0 30 30
6.5 30 30

7.0 30 30
7.5 30 30
8.0 30 30

전송Byte 수
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접속형태

C1 마스터국

(FA컨트롤러)

슬레이브 국

(FA기기)

슬레이브 국

(FA기기)

슬레이브 국

(FA기기)

슬레이브 국

(FA기기)

No.1 No.2 No.3 No.30

Terminator

※네트워크의 양단에 Terminator(종단저항)을 붙입니다

(제품에 의해 Terminator 내장 제품도 있음)

※어떤 마스터/슬레이브국 네트워크상 어디에

배선하여도 괜찮습니다. 다만, Terminator 내장 제품은

제외합니다.

실제, 접속(제어)가능한 슬레이브국 수는

마스터의 사양에 의존합니다

Terminator
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Retry에 대하여

1회/1국(최대7국)

동일 전송 주기에 자동 Retry

SYNC

동기

CMD

RSP

슬레이브#1

CMD

RSP

슬레이브#2

CMD

RSP

슬레이브#3

CMD

RSP

Retry

CMD

RSP

SYNC

동기사이클릭 통신

전송주기

SYNC

동기

CMD

RSP

CMD

RSP

CMD

RSP

CMD

RSP

Retry

CMD

RSP

SYNC

동기사이클릭 통신

전송주기

응답이

통신이상의 경우

커맨드가

통신이상의 경우

24

슬레이브#1 슬레이브#3

슬레이브#1 슬레이브#3슬레이브#1 슬레이브#3슬레이브#2



프레임 포맷

preamble flag 국 어드레스 제어부 정보부 FCS flag

2 byte 1 byte 1 byte 1 byte 16 / 31 byte 2 byte 1 byte

•17 Byte 모드：제어부(1Byte)＋정보부(16 Byte)

•32 Byte 모드：제어부(1Byte)＋정보부(31Byte)

SYNC
CMD

#n

RSP

#n

CMD

#3

RSP

#3

CMD

#2

RSP

#2

CMD

#1

RSP

#1

SYNCMaster

Slave

CMD

#m

RSP

#m

25



데이터 포맷

■ 17Byte 모드

제어부(1Byte)＋메인커맨드영역(16byte)가

송수신됩니다.

■ 32Byte 모드

26

제어부(1Byte)＋메인커맨드/서브커맨드영역(31byte)가

송수신됩니다.

byte Command response

1 CMD RCMD

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16 WDT RWDT

17 SUBCMD RSUBCMD

18 SUBSTATUS

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

M
a
in

 C
o
m

m
n
a
d
 영

역
S

u
b
 C

o
m

m
n
a
d
 영

역



MECHATROLINK-Ⅱ커맨드 예

VER: 21H (M-Ⅱ)

COM_MOD: 02H (동기통신모드)

COM_TIM: 01H (통신주기＝01 x 전송주기)

WDT: 동기통신시에 슬레이브와 사이에 데이터를

갱신한다

■CONNECT커맨드 (0Eh)

※32byte통신의 경우, 17～31byte는 전부 「0」

27

byte Command Data(hex)

1 CONNECT 0E

2 00

3 00

4 00

5 VER 21

6 COM_MOD 02

7 COM_TIM 01

8 00

9 00

10 00

11 00

12 00

13 00

14 00

15 00

16 WDT RWDT



기기별 커맨드 그룹

CODE [Hex] 커맨드 그룹

00～1F 공통 커맨드 그룹

20～2F 모션 공통 커맨드 그룹

30～3F 서보 준비 커맨드 그룹

40～4F 인버터 준비 커맨드 그룹

50～5F I/O준비 커맨드 그룹

60～7F 예약

80～8F 서보 확장 커맨드 그룹

90～9F 인버터 확장 커맨드 그룹

A0～AF I/O확장 커맨드 그룹

28



MECHATROLINK-Ⅱ커맨드 예

코드 커맨드명 기능 
서브 

커맨드 

００ NOP 무효커맨드 가능 

０１ PRM_RD 파라메터 읽기 불가능 

０２ PRM_WR 파라메터 쓰기 불가능 

０３ ID_RD ＩＤ읽기 가능 

０４ CONFIG 기기 셋업 불가능 

０５ ALM_RD 이상／경고 읽기 불가능  

０６ ALM_CLR 이상／경고 클리어 불가능 

０Ｄ SYNC_SET 동기통신개시 불가능 

０Ｅ CONNECT CONNECTION 확립 불가능 

０Ｆ DISCONNECT CONNECTION 개시 불가능 

１Ｃ PPRM_WR 불 휘발성 파라메터 쓰기 불가능 

２０ POS_SET 좌표계 설정 불가능 

２１ BRK_ON 브레이크 작동 불가능 

２２ BRK_OFF 브레이크 해제 불가능 

２３ SENS_ON 센서 ON 불가능 

２４ SENS_OFF 센서 OFF 불가능 

２５ HOLD 모션 정지 가능 

２８ LTMOD_ON 모달 랫치 요구 가능 

２９ LTMOD_OFF 모달 랫치 해제 가능 

３０ SMON 상태 모니터 가능 

３１ SV_ON 서보 ON 가능 

３２ SV_OFF 서보 OFF 가능 

３４ INTERPOLATE 보간 송신 가능 

３５ POSING 위치결정 가능 

３６ FEED 속도 송신 가능 

３８ LATCH 위치검출 보간 송신 가능 

３９ EX_POSING 외부입력위치결정 가능 

３Ａ ZRET 원점복귀 가능 

３Ｃ VELCTRL 속도지령 가능 

３Ｄ TRQCTRL 토크지령 가능 

３Ｅ ADJ 튜닝 불가능 

３Ｆ SVCTRL 범용서보제어 가능 

 

코드 커맨드명 기능 

００ NOP 무효커맨드 

０１ PRM_RD 파라메터 읽기 

０２ PRM_WR 파라메터 쓰기 

０５ ALM_RD 이상／경고 읽기 

１Ｃ PPRM_WR 불 휘발 파라메터 쓰기 

３０ SMON 상태 모니터 

 

＜메인 커맨드＞

＜서브 커맨드＞

M-Ⅱ（32byte)에 통신으로, 서브커맨드를 사용 할 수

있는 것은, CONNECT 커맨드의 COM_MOD로

서브커맨드를 유효로 할 필요가 있습니다.

각 슬레이브 제품에 의해, 메인커맨드와

서브커맨드의 가능한 조합은 틀립니다.
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MECHATROLINK-Ⅱ통신 ASIC

통신 ASIC

JL-080B

•MECHATROLINK-I/II 지원

•Master/Slave기기 개발용

포장단위：60개/Lot, 300개/Lot

통신ASIC

JL-098B

•MECHATROLINK-I/II 지원

•Master기기 개발용

포장단위：60개/Lot、300개/Lot

통신ASIC

JL-052C

•MECHATROLINK-I/II 지원

•Slave기기 개발용

포장단위：90개/Lot, 450개/Lot

30



MECHATROLINK-Ⅱ 커넥터 외관, 외형 크기

USB typeA

31

Tyco Electronics제

MECHATROLINK- Ⅱ 커넥터 키트

형식：1827525-1



MECHATROLINK-Ⅱ기판 측 커넥터

Tyco Electronics제

공업용 USB 커넥터(2단 타입)

형식：1903815-1

32

Tyco Electronics제

공업용 USB 커넥터

형식：1903814-1



MECHATROLINK-Ⅱ 케이블
추천 케이블：

大電社製 MECHATROLINK-Ⅱ용 케이블

형식：HRZFV-SB AWG25/2C

항목 사양

도체 사이즈 AWG25 × 2심

완성외형(mm) 4.8 ± 0.2

특성인피던스(Ω) 120 (at 4MHz)

33

MECHATROLINK-Ⅱ 케이블 형식 일람

야스카와 컨트롤제작

케이블 형식

어셈블리 케이블 코어 없음： JEPMC-W6002-△△-E

어셈블리 케이블 코어 있음： JEPMC-W6003-△△-E

△△：케이블 길이 0.5m 부터 50m

케이블 형식（굴곡 타입）

어셈블리 케이블 코어 없음： JEPMC-W6005-▲▲-E

어셈블리 케이블 코어 있음： JEPMC-W6006-▲▲-E

▲▲：케이블 길이 5、10、15m



MECHATROLINK-Ⅱ 개발 서포트 툴
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네트워크 아날라이저

제품명：Network Analyzer

1)네트워크 아날라이저 유닛

형식：87215-95121-S0103 

2)네트워크 아날라이저 소프트웨어

형식：JEPMC-NWAN700 

35

※상세한 내용은、㈜야스카와전기에 문의하여 주십시오.



MECHATROLINK-II 통신I/F보드

[standard PCI]

JAPMC-NT110

[low-profile PCI]

JAPMC-NT111

•Master 기기개발용

•JL-080을 탑재한 통신I/F보드

(CPU없음)

•대응OS

– RTX6.0.1이상

– Windows2000/XP/Vista/7(32bit)

– INtime3.13

36

※상세한 내용은、㈜야스카와전기에 문의하여 주십시오.



MotionWire StarterKit
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※상세한 내용은、 인물 정보 시스템㈜에 문의하여 주십시오.



샘플 키트

시작품 제작시에 MECHATROLINK－Ⅱ로 사용할 부품을 소량, 

단납기로 입수가 가능합니다

JL-080용 샘플 키트

형식:JAPMC-OPM2SK-1-E

메이커: 야스카와 컨트롤 주식회사

부품일람（각 부품 ５개 씩 포함）

・ JL-080B（ASIC）

・ 펄스 트랜스

・ 드라이버/리시버

・ 수정발진기（40MHz）

・ USB2단 커넥터

JL-052용 샘플 키트

형식:JAPMC-OPM2SK-2-E

메이커: 야스카와 컨트롤 주식회사

부품일람（각 부품 5개 씩 포함）

・ JL-052C（ASIC）

・ 펄스 트랜스

・ 드라이버/리시버

・ 수정발진기（40MHz）

・ USB2단 커넥터

JL-098용 샘플 키트

형식:JAPMC-OPM2SK-3-E

메이커: 야스카와 컨트롤 주식회사

부품일람（각 부품 ５개 씩 포함）

・ JL-098B（ASIC）

・ 펄스 트랜스

・ 드라이버/리시버

・ 수정발진기（25MHz）

・ USB2단 커넥터
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※자세한 사항은、야스카와 컨트롤㈜에 문의하여 주십시오



MECHATROLINK-Ⅲ
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MECHATROLINK-Ⅲ 시스템의 구성

Master Controller

서보드라이브 IO 온도 인버터 스테핑모터

SETUP TOOL HMI

Ethernet

Ethernet

Gateway

슬레이브

컨트롤러

MECHATROLINK-III

MECHATROLINK-IIICASCADE 접속

MECHATROLINK 허브

STAR접속

40



MECHATROLINK-Ⅲ 슬레이브 수

16 32 48 64

31.25us 1 1 0 0

62.5us 2 2 2 2

125us 6 6 5 4

250us 11 11 10 9

500us 19 19 18 17

1ms 31 31 29 28

2ms 49 49 47 45

4ms 62 62 62 62

8ms 62 62 62 62

Data Byte 수（byte）
전송주기

Cascade접속（C1마스터는 2port、각 케이블 길이 0.2m)

16 32 48 64

31.25us 0 0 0 0

62.5us 2 2 2 2

125us 6 6 5 4

250us 12 12 11 10

500us 24 24 21 19

1ms 42 42 39 36

2ms 62 62 62 62

4ms 62 62 62 62

8ms 62 62 62 62

Star접속（HUB1단、각 케이블 길이 0.2m）

전송주기
Data byte 수（byte）

데이터 Byte 수, 전송주기와 토폴로지(topology)에 의해 접속 가능한 슬레이브국 수는 이하와 같습니다.

SLV

#1

SLV

#2

SLV

#3

SLV

#4

SLV

#62

SLV

#61

C1

master

C1

master

HUB

SLV

#1

SLV

#2

SLV

#7

SLV

#8

SLV

#9

SLV

#10

SLV

#15

SLV

#16

SLV

#62

SLV

#57

SLV

#6

SLV

#14

SLV

#58

SLV

#56

SLV

#55
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접속형태 Cascade

C1 마스터 C2 마스터

최대62 슬레이브

Tool 옵션
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MECHATROLINK-Ⅲ접속형태 Star

C1 마스터

최대 62 슬레이브

Star접속

Star접속

허브는 2단 까지 접속 가능

M-III전용 HUB

Ｍ-Ⅲ전용HUB

Hub Hub HUb

HUb

Hub

HUb

43

C2 마스터

Tool 옵션



접속형태 Star/ Cascade 혼재

최대 62 슬레이브

STAR접속
CASCADE접속

44

C1 마스터
C2 마스터

Tool 옵션



도중개입(핫 플래그)

슬레이브, C2마스터를 사이클릭 통신개시후, 도중에 네트워크에 추가

시키는것이 가능합니다. 이것에 의해 온라인중에 슬레이브의 교환이나

시스템의 슬레이브 추가가 가능합니다.

마스터

HUB

시스템A

교환
(전원투입 도중 가능)

추가
(시스템확장)

추가 시스템B
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데이터 길이

각 슬레이브국 마다 통신 데이터 사이즈(8/16/32/48/64bytes)를

지정 할 수 있습니다. 회선상의 혼재도 가능합니다.

M M M M

48byte data

Servo

64byte data

다축 Servo

32byte data

Inverter

16byte data

IO기기

C1마스터

48byte

통신

64byte

통신

32byte

통신

16byte

통신
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타국 모니터

슬레이브국이 타슬레이브국과 마스터국과의 통신 데이터 모니터 가능.

MECHATROLINK-Ⅲ 컨트롤러

타 슬레이브 국과 마스터국과의

통신데이터 모니터 가능

M-III 슬레이브

통신 데이터 통신 데이터

통신 데이터 통신 데이터
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Retry에 대하여

Retry는, 통신 에러를 ASIC이 자동검출하여, 재송신하는 기능입니다.

최대 62회(Retry로도 실패 했을 경우, 재 Retry가 가능하다면 다시 Retry 합니다)

동일전송주기내의 자동 Retry

SYNC CMD

RSP

슬레이브#1

CMD

RSP

슬레이브#2

CMD

RSP

슬레이브#3

CMD

RSP

Retry

CMD

RSP

SYNC

사이클릭 통신

전송주기

슬레이브#1 슬레이브#3

CMD

RSP

슬레이브#1

Retry내에서 통신 에러가 발생한 경우, Retry횟수에 여유가 있다면, 

다시 Retry을 실행합니다.
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프레임 포맷

8/16/32/48/64 바이트 정보부

SYNC
CMD

#n

RSP

#n

CMD

#3

RSP

#3

CMD

#2

RSP

#2

CMD

#1

RSP

#1

SYNCMaster

Slave

CMD

#m

RSP

#m

49

preamble SFD
송신

어드레스

송신

어드레스

메시지

제어

프레임

타입

데이터

길이
정보부 FCS 프레임 간 GAP

56bit 8bit 16bit 16bit 16bit 4bit 12bit 8,16,32,48,64 byte 32bit 96bit

M-III MAC층 Header M-III MAC층 Data



표준 서보 프로파일 포맷

■ 32 byte 모드

Header부(4바이트) + 

Data부(28바이트)가 송수신 됩니다.

■ 48 byte 모드

Header부(4바이트) + 

Data부(44바이트)가 송수신 됩니다.

서브 커맨드를 맞춰서 지령

가능합니다.
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byte Command response

0 CMD RCMD

1 WDT RWDT

2

3

4

5

6

7

8

28

29

30

31

32 SUBCMD RSUBCMD

33

34

35

36

37

38

45

46

47

SUB_CMD_DATA
:

:

M
a
in

 C
o
m

m
n
a
d
 영

역
S

u
b
 C

o
m

m
n
a
d
 영

역

CMD_STATCMD_CTRL

CMD_DATA RSP_DATA:
:

SUB_STATSUB_CTRL

SUB_RSP_DATA



프로파일 타입

MECHATROLINK-Ⅲ는, MECHATROLINK-Ⅱ까지의 커맨드군을 추가하여, 00부터 FF까지의 프로파일을

추가하였습니다. 이 프로파일은, 특별히 목적이나 용도에 맞춘 프로파일로 세분화 됩니다.

* 위의 표는 예 입니다. 표 안의 프로파일은 현 시점에 전부 정의되어 있는 것은 아닙니다.

코드 프로파일 내용

0x00 MECHATROLINK-II

호환 프로파일

0x00 MECHATROLINK-II

호환 프로파일

MECHATROLINK-III 대응제품이 MECHATROLINK-II

어플리케이션층 사양에서 동작시키기 위한 호환기능을

지원하는 프로파일

0x01 ID정보수집용 프로파일 0x01 ID정보수집용 프로파일 이벤트 드리븐 통신시, 슬레이브의 정보취득을

하기위한 프로파일

0x02~0x0F Reserve

0x10~0x1F 서보 프로파일 0x10 표준 서보 프로파일 MECHATROLINK-III 대응서보제품 및 스테핑모터

드라이브 제품을 지원하는 프로파일.
：

0x1A 표준 스테핑 모터 드라이브

프로토콜

0x20~0x2F 인버터 프로파일 0x20 표준 인버터 프로파일 MECHATROLINK-III 대응 인버터 제품을 지원하는

프로파일
：

：

0x30~0x3F I/O 프로파일 0x30 표준 IO 프로파일 MECHATROLINK-III 대응 I/O제품을 지원하는

프로파일
：

：

0x40~0xFF Reserve
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서보 ON 커맨드 위치결정 커맨드 정속 이송 커맨드

Byte Command Response

0 SV_ON (0x31) SV_ON (0x31)

1 WDT RWDT

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

Reserve

(0x00)
MONITOR1

MONITOR2

MONITOR3

CPRM_SEL_MON1

CPRM_SEL_MON2

SVCMD_CTRL SVCMD_STAT

SVCMD_IO

(Output)

SVCMD_IO

(Input)

CMD_CTRL CMD_STAT

Byte Command Response

0 POSING (0x35) POSING (0x35)

1 WDT RWDT

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

CMD_CTRL CMD_STAT

TPOS

(목표위치)

TSPD

(목표속도)

ACCR

(가속도)

DECR

(감속도)

TLIM

(토크제한)

CPRM_SEL_MON1

CPRM_SEL_MON2

MONITOR1

MONITOR2

MONITOR3

SVCMD_CTRL SVCMD_STAT

SVCMD_IO

(Output)

SVCMD_IO

(Input)

Byte Command Response

0 FEED (0x36) FEED (0x36)

1 WDT RWDT

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

CMD_CTRL CMD_STAT

SVCMD_STAT

SVCMD_IO

(Input)

CPRM_SEL_MON1

CPRM_SEL_MON2

MONITOR1

MONITOR3
TLIM

(토크제한)

MONITOR2

SVCMD_CTRL

SVCMD_IO

(Output)

Reserve

(0x00)

TSPD

(목표속도)

ACCR

(가속도)

DECR

(감속도)

MECHATROLINK-Ⅲ 커맨드 예



MECHATROLINK-Ⅲ 하드웨어

►물리층

Ethernet 100base-TX 

►통신용 IC 

MECHATROLINK-Ⅲ 전용 ASIC

►케이블

카테고리5e, STP(Shielded Twist Pair) 

►커넥터

RJ-45 및 인더스트리얼 알루미늄 IO커넥터

M-Ⅲ 케이블
RJ-45

인더스트리얼

알루미늄 IO커넥터
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ASIC 패키지

Master/Slave겸용

LQFP : JL-101

치수 20mm×20mm

Pin수 144 pin

열저항치 46℃/w (0m/s)

60개 또는300개/Pack

FBGA： JL-100

치수 12mm×12mm

Pin수 144 pin

열저항치 43℃/w (0m/s)

76개 또는304개/Pack

LQFP : JL-103

치수 14mm×14mm

Pin수 100 pin

열저항치 46℃/w (0m/s)

90개 또는 450개/Pack

FBGA： JL-102

치수 12mm×12mm

Pin수 144 pin

열저항치 43℃/w (0m/s)

76개 또는304개/Pack

Slave전용

FBGA

LQFP
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물리층 외관

커넥터

펄스 트랜스

Ethernet PHY

2ch 사양 MECHATROLINK-III ASIC

필터류 발진기
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Tyco Electronics제

FA사양RJ-45

추천품：1903526-1

Tyco Electronics제

IMI 커넥터

형식：2040008-1

11±0.3 10.7±0.3

MECHATROLINK-Ⅲ 커넥터 외관, 외형 치수



MECHATROLINK-Ⅲ 기판측 커넥터

Tyco Electronics 제

IMI 커넥터

앵글 타입

형식：1981386-1

Tyco Electronics 제

IMI 커넥터

버티컬 타입

형식：1971885-2
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MECHATROLINK-Ⅲ 추장 케이블

추천 케이블①：

DAIDENSHA  제작 Ethernet 케이블

형식：RS-MⅢ(20276)

시판의 Ethernet STP Cat5e 의 케이블도 사용 가능합니다.

시판 케이블을 사용 하는 경우, 20cm 정도 짧은 경우는 케이블의 단단함에 의해

왜곡 반경의 확인이 필요합니다. 반대로 케이블이 긴 경우는 노이즈 등의 영향에

의해 페라이트 코어 삽입, 중계 BOX 삽입등 시스템에서의 검증이 필요합니다.

항목 사양

도체 사이즈 AWG22 × 4심

완성외형(mm) 6.4 (max 6.7)

특성 임피던스(Ω) 85～115 (at 1 ～ 100MHz)

추천 케이블②：

Nihon Electric Wire & Cable 제작 Ethernet 케이블

형식：PNET/B (20276)

항목 사양

도체 사이즈 AWG22 × 4심

완성외형(mm) 약 6.5

특성 임피던스(Ω) 100±15 (at 1 ～ 100MHz)
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어셈블리 케이블

MECHATROLINK-Ⅲ 케이블 형식

YASKAWA CONTROLS

케이블 형식

어셈블리 케이블 코어 없음： JEPMC-W6012-△△-E

어셈블리 케이블 코어 있음 ： JEPMC-W6013-△△-E

한 쪽 어셈블리 케이블 코어 없음：JEPMC-W6014- △△-E (한 쪽은 낱개로)

△△： 케이블 길이, 0.2m 부터 75m.

Nichigoh Communication Electric Wire

케이블 형식

어셈블리 케이블 코어 없음： ML3-C0□□□

□ □ □ ： 케이블 길이, 0.2m 부터 30m.
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MECHATROLINK-Ⅲ 개발 서포트 툴
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 PCI보드 타입, PCMCIA카드 타입의 2종류를 준비

주요 기능

(1) 네트워크 모니터 기능

(2) 데이터 Gathering（캡쳐）기능

(3) 필터 기능（Pre-trigger, After-trigger 기능탑재）

(4) 데이터 표시기능（트리거 포인트 Search,  텍스트 파일 출력기능 탑재）

 대응OS：WindowsXP

네트워크 아날라이저

61

※상세한 내용은, SKYLINK㈜에 문의하여 주십시오.



MECHATROLINK통신 I/F 보드

[standard PCI]

JAPMC-NT112A-E

•M-Ⅲ마스터 기기 개발용

•JL-101을 탑재한 통신 I/F보드

(CPU없음)

•대응OS

–RTX 6.0.1이상

–Windows2000/XP/Vista/7(32bit)

–INtime3.13

62

※상세한 내용은、㈜야스카와전기에 문의하여 주십시오.



MECHATROLINK StarterKit

슬레이브를 개발하는 경우, 지령기로서 사용합니다, 정상/이상의

여러가지 커맨드를 스크립트 언어로 발행 할 수 있습니다.
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※상세한 내용은, SKYLINK㈜ 에 문의하여 주십시오.



샘플 키트

시작기판 제작 시, MECHATROLINK-Ⅲ으로 사용 할 부품을 소량, 

단납기로 입수 할 수 있습니다.

JL-100용 샘플 키트
형식:JAPMC-OPM3SK-1-E

메이커: 주식회사 야스카와 컨트롤

부품 일람

・JL-100A(ASIC) (5개)

・펄스 트랜스 (10개)

・Ethernet PHY 2ch 타입(5개)

・IMI 커넥터(10개)

・필터 (40개)

JL-101용 샘플키트
형식:JAPMC-OPM3SK-2-E

JL-102용 샘플키트
형식:JAPMC-OPM3SK-3-E

JL-103용 샘플키트
형식:JAPMC-OPM3SK-4-E
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※자세한 사항은、야스카와 컨트롤㈜에 문의하여 주십시오



MECHATROLINK-Ⅲ 유틸리티 소프트（전송주기계산 소프트）

M-Ⅲ시스템을 구성하는

C1마스터, C2마스터, 슬레이브, 

HUB를 임의로 배선・접속하는

하는 것으로 시스템 구성을

정의합니다.

통신 데이터 길이, 케이블 길이, 

Retry횟수 등의 파라미터를

설정하는 것으로, 그 시스템에

필요한 전송주기를 구합니다.

툴 외관
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